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 关于本文档
本文档介绍NVR周界智能功能配置和相关操作。

版权声明

未经本公司的书面许可，任何单位和个人不得擅自摘抄、复制本文档内容的部分或全部，并不得以任何

形式传播。

本文档描述的产品中，可能包含本公司及其可能存在的许可人享有版权的软件。未经相关权利人的许

可，任何人不能以任何形式对前述软件进行复制、分发、修改、摘录、反编译、反汇编、解密、反向工

程、出租、转让、分许可等侵犯软件版权的行为。

使用须知

由于产品版本升级或其他原因，本文档内容会不定期进行更新。

本文档仅作为使用指导，本文档中的所有陈述、信息和建议不构成任何明示或暗示的担保。 本文档中的

图形、图表或照片等仅用于说明示例，可能与实际产品有差异，请以实物为准。

• 本文档采用的图形界面格式约定如下：

格式 意义

< > 带尖括号<>表示按钮名，如：单击<确定>

[ ] 带方括号[ ]表示菜单、页签、窗口名，如：选择[设备管理]

> 多级菜单用>隔开，如：[设备管理>添加设备]，多级菜单表示[设备管

理]菜单下的[添加设备]子菜单

• 本文档采用各种醒目标志来表示在操作过程中应该特别注意的地方，这些标志的意义如下：

图标 意义

说明。对产品操作使用相关信息进行提示、补充

注意。提醒操作中应注意的事项，不当的操作可能会导致产品损坏、数据

丢失或功能异常

警告。该标志后的注释需给予格外关注，不当的操作可能会对人身造成伤

害
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1 功能简介
周界智能包括4大功能，即越界检测、区域入侵、进入区域和离开区域。

本文将详细介绍各个功能相关的配置和使用方法。

2 详细配置
本章节将详细介绍周界智能的配置和使用方法。

2.1 配置分析器
分析器即进行人脸识别和周界布防的智能芯片，不同设备的分析器能力有所不同，需根据实际能力分配

人脸识别及周界布防的通道数量。

说明:  部分分析器支持混合模式，可同时支持人脸识别和周界布防。下文重点介绍支持单个模式的分

析器配置方法。

1. 选择[主菜单>智能分析>分析器配置]，进入[分析器配置]界面。

2. 选择分析器模式为<周界布防>。

说明:
• 系统默认开启人脸识别模式。若当前分析器模式不是周界布防，需手动进行切换。

• 切换分析模式将停用原来模式下的通道配置。若已有通道开启了相应分析模式下的功能，需先

将每个通道的功能关闭才可进行分析模式切换。如，D1通道开启了人脸识别模式下的人脸检

测，D2通道开启了人脸识别模式下的人脸比对，需先关闭D1通道的人脸检测功能和D2通道的

人脸比对功能，才能成功切换分析模式。

• 若发现NVR周界功能无法开启，可先排查分析器的配置。如四个分析器都为人脸识别模式，前

往[智能功能配置]界面勾选任意NVR周界功能，将无法启用，显示“操作失败”。此时，需将某

一分析器设置为周界布防，再去开启NVR周界功能，方可启用成功。

3. 查看分析器的能力使用情况。分析器能力分为视频流分析路数和图片流分析路数。视频流分析

即NVR智能，图片流分析即摄像机智能。

如下界面表示：该设备有4个分析器。分析器4已开启6路NVR周界智能，还可以再开启2路NVR智能。
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说明:  摄像机智能周界不占用分析器能力。

2.2 越界检测
检测实况中是否有目标跨过划定的绊线，并判断跨越方向是否与绊线方向一致，若一致则触发抓拍并报

警。

1. 选择[主菜单>智能分析>智能功能配置]，进入[智能功能配置]界面。

2. 单击“通道选择”下拉框，选择支持越界检测的通道。

3. 选择越界检测功能，单击 选择<摄像机智能>或<NVR智能>。
• NVR智能：由NVR实现该智能功能。

• 摄像机智能：由摄像机实现该智能功能。

说明:
• 若接入的摄像机支持周界功能，则可以选摄像机智能，否则该勾选框灰显不支持选择。

• 使用摄像机智能需保证摄像机以私有协议接入。

• 接入摄像机前请确保摄像机智能服务器默认开启，并设定为LAPI模式。

• 摄像机智能和NVR智能支持的功能和参数有所差异，请以实际界面为准。

4. 勾选 启用<越界检测>功能，单击 进入[越界检测]界面。
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5. 设置区域检测规则。4个检测规则需分别设置，表格以规则1 为例进行说明。

参数 说明

检测绊线 选择规则1，单击 ，鼠标移至左侧实况界面，单击界面任意位置，长按鼠标

左键并拖动即可绘制绊线。该绊线默认为A<->B方向，可调整触发方向来改变绊

线规则。

触发方向 单击下拉框调整触发方向。

• A->B：检测目标由A到B方向经过绊线会触发抓拍并报警；
• B->A：检测目标由B到A方向经过绊线会触发抓拍并报警；
• A<->B：检测目标由A到B方向以及由B到A方向经过绊线均会触发抓拍并报

警。

灵敏度 拖动滑条设置灵敏度。

灵敏度越高，能够检测到的目标像素越小，越容易触发检测规则，但同时误报

率也会提高。具体数值需结合实际场景或需要调试后确定。

优先级 单击下拉框选择优先级。

优先级分高、中、低三个级别。设备默认检测优先触发的规则，若多个规则同

时触发绊线，那么设备则检测优先级较高的规则。

目标类型 勾选<目标类型>，包括机动车、非机动车和行人。

6. 进入[高级模式]界面，设置检测目标的最大尺寸和最小尺寸，默认值分别为9999*9999、20*20，可根

据实际需要调整。设备将检测最小尺寸至最大尺寸之间的目标，超过最大尺寸或小于最小尺寸的目标

将自动过滤，不进行检测。
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(1) 选择目标类型，单击 ，左侧实况界面出现最大尺寸和最小尺寸的默认矩形线框。

(2) 单击最大尺寸/最小尺寸字样，矩形线框可高显为红色并显示四个顶点，单击任一顶点并长按鼠标

左键可调节线框的大小，尺寸数值随之变动。

说明:
• 此功能需先勾选启用目标类型，再设置对应的目标尺寸方可生效。

• 设置目标尺寸时，最大尺寸的宽或高必须大于最小尺寸的宽和高，否则无法设置成功。

7. 配置联动方式和布防计划。单击 分别进入[联动方式]和[布防计划]界面，根据实际需求配置报警联动

和布防时间，详细内容请参见联动方式和布防计划。

8. （可选）单击<复制>，并勾选需要复制的参数和目标通道，再单击<确定>，可将该通道的配置一键同

步至其他通道。

说明:  目前仅支持复制布防计划。

9. 单击<应用>，完成配置。

2.3 区域入侵
检测实况中是否有目标进入划定的区域，并根据停留时间判断是否抓拍，超过设置值则触发抓拍并报

警。

1. 选择[主菜单>智能分析>智能功能配置]，进入[智能功能配置]界面。
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2. 单击“通道选择”下拉框，选择支持区域入侵的通道。

3. 选择区域入侵功能，单击 选择<摄像机智能>或<NVR智能>。
• NVR智能：由NVR实现该智能功能。

• 摄像机智能：由摄像机实现该智能功能。

说明:
• 若接入的摄像机支持周界功能，则可以选摄像机智能，否则该勾选框灰显不支持选择。

• 使用摄像机智能需保证摄像机以私有协议接入。

• 接入摄像机前请确保摄像机智能服务器默认开启，并设定为LAPI模式。

• 摄像机智能和NVR智能支持的功能和参数有所差异，请以实际界面为准。

4. 勾选 启用<区域入侵>功能，单击 进入[区域入侵]界面。

5. 设置区域检测规则。4个检测规则需分别设置，表格以规则1 为例进行说明。
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参数 说明

检测区域 选择规则1，单击 ，鼠标移至左侧实况界面绘制检测规则框。支持绘制3点
至6点不规则区域。

单击界面任意位置出现第一个框点，鼠标移动即可自动生成框线，至另一位置

时再单击左键即可出现第二个框点，至第3-6个框点时，双击鼠标左键，该框点

即可与第一个框点自动连线形成一个封闭区域，即三到六边形。

说明:  选择“已绘制”状态的规则，再单击 ，可重新绘制检测区域；单

击 可删除检测区域。

灵敏度 拖动滑条设置灵敏度。

灵敏度越高，能够检测到的目标像素越小，越容易触发检测规则，但同时误报

率也会提高。具体数值需结合实际场景或需要调试后确定。

时间阈值(秒) 拖动滑条设置时间阈值。

目标在检测区域停留超过一定的时间阈值会触发抓拍并报警，具体数值需结合

实际场景或需要调试后确定。

占比 拖动滑条设置占比。

当目标在区域内所占面积比例超过占比值时会触发抓拍并报警，具体数值需结

合实际场景或需要调试后确定。

优先级 单击下拉框选择优先级。

优先级分高、中、低三个级别。设备默认检测优先触发的规则，若多个规则同

时触发检测规则，那么设备则检测优先级较高的规则。

目标类型 勾选<目标类型>，包括机动车、非机动车和行人。

6. 进入[高级模式]界面，设置检测目标的最大尺寸和最小尺寸，默认值分别为9999*9999、20*20，可根

据实际需要调整。设备将检测最小尺寸至最大尺寸之间的目标，超过最大尺寸或小于最小尺寸的目标

将自动过滤，不进行检测。

(1) 选择目标类型，单击 ，左侧实况界面出现最大尺寸和最小尺寸的默认矩形线框。

(2) 单击最大尺寸/最小尺寸字样，矩形线框可高显为红色并显示四个顶点，单击任一顶点并长按鼠标

左键可调节线框的大小，尺寸数值随之变动。
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说明:
• 此功能需先勾选启用目标类型，再设置对应的目标尺寸方可生效。

• 设置目标尺寸时，最大尺寸的宽或高必须大于最小尺寸的宽和高，否则无法设置成功。

7. 配置联动方式和布防计划。单击 分别进入[联动方式]和[布防计划]界面，根据实际需求配置报警联动

和布防时间，详细内容请参见联动方式和布防计划。

8. （可选）单击<复制>，并勾选需要复制的参数和目标通道，再单击<确定>，可将该通道的配置一键同

步至其他通道。

说明:  目前仅支持复制布防计划。

9. 单击<应用>，完成配置。

2.4 进入区域
检测实况中是否有目标进入划定的区域，一旦有目标进入则触发抓拍并报警。

1. 选择[主菜单>智能分析>智能功能配置]，进入[智能功能配置]界面。

2. 单击“通道选择”下拉框，选择支持进入区域的通道。

3. 选择进入区域功能，单击 选择<摄像机智能>或<NVR智能>。
• NVR智能：由NVR实现该智能功能。

• 摄像机智能：由摄像机实现该智能功能。
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说明:
• 若接入的摄像机支持周界功能，则可以选摄像机智能，否则该勾选框灰显不支持选择。

• 使用摄像机智能需保证摄像机以私有协议接入。

• 接入摄像机前请确保摄像机智能服务器默认开启，并设定为LAPI模式。

• 摄像机智能和NVR智能支持的功能和参数有所差异，请以实际界面为准。

4. 勾选 启用<进入区域>功能，单击 进入[进入区域]界面。

5. 设置区域检测规则。4个检测规则需分别设置，表格以规则1 为例进行说明。

参数 说明

检测区域 选择规则1，单击 ，鼠标移至左侧实况界面绘制检测规则框。支持绘制3点
至6点不规则区域。

单击界面任意位置出现第一个框点，鼠标移动即可自动生成框线，至另一位置

时再单击左键即可出现第二个框点，至第3-6个框点时，双击鼠标左键，该框点

即可与第一个框点自动连线形成一个封闭区域，即三到六边形。

说明:
• 选择“已绘制”状态的规则，再单击 ，可重新绘制检测区域；单

击 可删除检测区域。

• 检测区域不可离实况画面边缘太近，否则无法正常触发检测规则。

灵敏度 拖动滑条设置灵敏度。

灵敏度越高，能够检测到的目标像素越小，越容易触发检测规则，但同时误报

率也会提高。具体数值需结合实际场景或需要调试后确定。

优先级 单击下拉框选择优先级。

优先级分高、中、低三个级别。设备默认检测优先触发的规则，若多个规则同

时触发检测规则，那么设备则检测优先级较高的规则。

目标类型 勾选<目标类型>，包括机动车、非机动车和行人。

6. 进入[高级模式]界面，设置检测目标的最大尺寸和最小尺寸，默认值分别为9999*9999、20*20，可根

据实际需要调整。设备将检测最小尺寸至最大尺寸之间的目标，超过最大尺寸或小于最小尺寸的目标

将自动过滤，不进行检测。
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(1) 选择目标类型，单击 ，左侧实况界面出现最大尺寸和最小尺寸的默认矩形线框。

(2) 单击最大尺寸/最小尺寸字样，矩形线框可高显为红色并显示四个顶点，单击任一顶点并长按鼠标

左键可调节线框的大小，尺寸数值随之变动。

说明:
• 此功能需先勾选启用目标类型，再设置对应的目标尺寸方可生效。

• 设置目标尺寸时，最大尺寸的宽或高必须大于最小尺寸的宽和高，否则无法设置成功。

7. 配置联动方式和布防计划。单击 分别进入[联动方式]和[布防计划]界面，根据实际需求配置报警联动

和布防时间，详细内容请参见联动方式和布防计划。

8. （可选）单击<复制>，并勾选需要复制的参数和目标通道，再单击<确定>，可将该通道的配置一键同

步至其他通道。

说明:  目前仅支持复制布防计划。

9. 单击<应用>，完成配置。

2.5 离开区域
检测实况中是否有目标离开划定的区域，一旦有目标离开则触发抓拍并报警。

1. 选择[主菜单>智能分析>智能功能配置]，进入[智能功能配置]界面。
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2. 单击“通道选择”下拉框，选择支持离开区域的通道。

3. 选择离开区域功能，单击 选择<摄像机智能>或<NVR智能>。
• NVR智能：由NVR实现该智能功能。

• 摄像机智能：由摄像机实现该智能功能。

说明:
• 若接入的摄像机支持周界功能，则可以选摄像机智能，否则该勾选框灰显不支持选择。

• 使用摄像机智能需保证摄像机以私有协议接入。

• 接入摄像机前请确保摄像机智能服务器默认开启，并设定为LAPI模式。

• 摄像机智能和NVR智能支持的功能和参数有所差异，请以实际界面为准。

4. 勾选 启用<离开区域>功能，单击 进入[离开区域]界面。

5. 设置区域检测规则。4个检测规则需分别设置，表格以规则1 为例进行说明。
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参数 说明

检测区域 选择规则1，单击 ，鼠标移至左侧实况界面绘制检测规则框。支持绘制3点
至6点不规则区域。

单击界面任意位置出现第一个框点，鼠标移动即可自动生成框线，至另一位置

时再单击左键即可出现第二个框点，至第3-6个框点时，双击鼠标左键，该框点

即可与第一个框点自动连线形成一个封闭区域，即三到六边形。

说明:
• 选择“已绘制”状态的规则，再单击 ，可重新绘制检测区域；单

击 可删除检测区域。

• 检测区域不可离实况画面边缘太近，否则无法正常触发检测规则。

灵敏度 拖动滑条设置灵敏度。

灵敏度越高，能够检测到的目标像素越小，越容易触发检测规则，但同时误报

率也会提高。具体数值需结合实际场景或需要调试后确定。

优先级 单击下拉框选择优先级。

优先级分高、中、低三个级别。设备默认检测优先触发的规则，若多个规则同

时触发检测规则，那么设备则检测优先级较高的规则。

目标类型 勾选<目标类型>，包括机动车、非机动车和行人。

6. 进入[高级模式]界面，设置检测目标的最大尺寸和最小尺寸，默认值分别为9999*9999、20*20，可根

据实际需要调整。设备将检测最小尺寸至最大尺寸之间的目标，超过最大尺寸或小于最小尺寸的目标

将自动过滤，不进行检测。

(1) 选择目标类型，单击 ，左侧实况界面出现最大尺寸和最小尺寸的默认矩形线框。

(2) 单击最大尺寸/最小尺寸字样，矩形线框可高显为红色并显示四个顶点，单击任一顶点并长按鼠标

左键可调节线框的大小，尺寸数值随之变动。

说明:
• 此功能需先勾选启用目标类型，再设置对应的目标尺寸方可生效。

• 设置目标尺寸时，最大尺寸的宽或高必须大于最小尺寸的宽和高，否则无法设置成功。

7. 配置联动方式和布防计划。单击 分别进入[联动方式]和[布防计划]界面，根据实际需求配置报警联动

和布防时间，详细内容请参见联动方式和布防计划。
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8. （可选）单击<复制>，并勾选需要复制的参数和目标通道，再单击<确定>，可将该通道的配置一键同

步至其他通道。

说明:  目前仅支持复制布防计划。

9. 单击<应用>，完成配置。

2.6 联动方式
设置智能功能及其联动方式后，若智能功能检测规则触发报警则会联动相应的报警项，从而提醒用户及

时处理报警信息。

单击联动方式后的 ，进入[联动方式]界面，根据实际需求配置报警联动项。单击<确定>，完成配置。

说明:  不同设备和不同功能支持的联动方式配置项不同，请以实际界面为准。

重要的联动方式如下所示，请按说明进行设置：

蜂鸣器

勾选<蜂鸣器>，发生报警时，设备会发出蜂鸣声。

报警弹框

勾选<报警弹框>，发生报警时，界面将出现弹框显示报警信息。

联动录像

进入[联动录像]界面并选择通道，发生报警时，系统会触发选中通道进行录像存储，供事后查阅取证。

联动预置位

进入[联动预置位]界面并选择预先配置好的预置位，发生报警时，通过联动预置位，可将云台摄像机调整

到指定位置，便于用户有针对性地捕捉现场画面。
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预置位设置方法如下：
1. 单击 ，进入[预置位]界面。

2. 选择要联动的通道和预置位。

说明:  预置位需在云台摄像机进行配置，具体配置方法请参考《网络摄像机用户手册》。

3. 单击<确定>，即可选定预置位。

说明:  单击 可删除预置位，即取消联动此预置位。

联动预览

进入[联动预览]界面并选择通道，发生报警时，预览界面将播放对应通道的报警实况，以便用户第一时间

了解报警实时信息。实现联动预览报警，需先在[主菜单>系统配置>预览配置>预览配置]中设置“报警联

动预览最大分屏”，支持1画面、4画面和9画面联动分屏预览。
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联动预览效果与所联动的通道数和报警预览分屏数有关。报警发生时预览界面会弹出关联通道的实况画

面，并以红色边框高亮显示，报警结束后预览界面返回至原有窗格预览模式。

• 报警预览分屏为1画面

联动通道数=1时，预览界面以单画面形式弹出该通道的报警实况；联动通道数>1时，预览界面以单画

面形式弹出第一个通道的报警实况，并以5s间隔轮巡显示其他通道的报警实况。预览效果如下：

• 报警预览分屏为4画面

• 联动通道数≤4时，预览界面以4画面形式弹出对应通道的报警实况。若联动通道数为3，预览效果

如下：
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• 联动通道数>4时，预览界面以4画面形式弹出第一屏（包括前4个通道）的报警实况，并以5s间隔轮

巡显示第2屏（若剩余通道≤4）的报警实况，若剩余通道数＞4，则再分1个屏展示，以此类推。

若联动通道数为5，第1屏和第2屏预览效果如下：
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• 报警预览分屏为9画面

• 联动通道数≤9时，预览界面以9画面形式弹出对应通道的报警实况，预览效果请参考“报警预览分

屏为4画面”的说明。

• 联动通道数>9时，预览界面以9画面形式弹出第一屏（包括前9个通道）的报警实况，并以5s间隔轮

巡显示第2屏（若剩余通道≤9）的报警实况，若剩余通道数＞9，则再分1个屏展示，以此类推。预

览效果请参考“报警预览分屏为4画面”的说明。

联动报警输出

进入[联动报警输出]界面并选择通道，发生报警时，设备会触发相应的报警输出，并联动第三方设备进行

报警。

联动声音报警

进入[联动声音报警]界面，勾选<声音报警>并配置，发生报警时，系统会触发选中通道发出提示音。仅搭

配支持声音报警的摄像机显示，且仅部分摄像机支持日夜模式。
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配置方法如下：
1. 勾选<声音报警>，选择声音报警模式，并配置相关参数。

模式 说明

日夜模式 选择星期，并勾选<白天>或<夜晚>，也可同时勾选，摄像机会在指定时间模式下

进行声音报警。

说明:  白天和黑夜模式是摄像机根据亮度感知来识别的，具体内容请前往

《网络摄像机用户手册》中查看并配置。

自定义模式 选择星期，设置开始时间和结束时间，摄像机会在指定时间段进行声音报警。

说明:  单日内可设置4个布防时间段，各个时间段不可交叉或包含。

警戒音 报警触发时摄像机发出的警戒音，默认有13条警戒音。警戒音需在摄像机

的Web界面进行配置。

说明:  不同摄像机内置的音频数量不同，且部分摄像机支持导入音频，最多

支持导入5个音频，请以实际界面为准。

次数 报警触发时警戒音循环播放的次数 ，可设置为[1-50]次。

2. （可选）若其他天的声音报警相同，可勾选<全选>或指定星期的复选框，即可一键同步声音报警配

置。

3. 单击<确定>，完成配置。

联动灯光闪烁

进入[联动灯光闪烁]界面，勾选<灯光闪烁>并配置，发生报警时，系统会触发选中通道进行灯光闪烁。仅

搭配支持灯光闪烁的摄像机显示，且仅部分摄像机支持日夜模式。配置方法如下：
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1. 勾选<灯光闪烁>，选择灯光闪烁模式，并配置其他参数。

模式 说明

日夜模式 选择星期，勾选<白天>或<夜晚>，也可同时勾选，摄像机会在指定时间模式下进

行灯光闪烁。

说明:  白天和黑夜模式是摄像机根据亮度感知来区分的，具体请前往《网络

摄像机用户手册》中查看并配置。

自定义模式 选择星期，设置开始时间和结束时间，摄像机会在指定时间段进行灯光闪烁。

说明:  单日内可设置4个布防时间段，各个时间段不可交叉或包含。

闪烁时间（秒） 报警触发时摄像机补光灯持续闪烁的时间，可设置为[5-60]秒。

2. （可选）若其他天的灯光闪烁相同，可勾选<全选>或指定星期的复选框，即可一键同步灯光闪烁配

置。

3. 单击<确定>，完成配置。

联动邮件收件人

进入[联动邮件收件人]界面并选择收件人，发生报警时，系统会给收件人邮箱发送报警信息。需先在[主菜

单>网络配置>常规配置>邮件]中设置收件人信息，最多可设置6个收件人。
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2.7 布防计划
设备会在指定时间段内管理IP设备，若有报警产生，则接收报警信息并产生相应联动。

单击布防计划后的 ，进入[布防计划]界面，根据实际需求配置布防时间段。单击<确定>，完成配置。

部分布防计划界面如下：
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说明:
• 单日内可设置4个或8个布防时间段，各个时间段之间不能有重叠时间。

• 若其他天的布防计划相同，可勾选<全选>或指定星期的复选框，再单击<确定>，即可一键同步布

防计划。

• 不同功能支持配置的布防时间段数量不同，请以实际界面为准。

• 对于区域入侵、越界检测、进入区域、离开区域功能，若接入深度周界摄像机并配置摄像机智

能，NVR会将设置好的布防计划会下发至IPC。

3 智能检索
在通用检索界面可查询4大周界功能的报警图片和录像。

1. 选择[主菜单>智能分析>智能检索>通用检索]，进入[通用检索]界面。

2. 配置检索条件。

参数 说明

通道选择 单击下拉框，勾选待查询的目标通道。支持单个或批量通道查询。
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参数 说明

开始时间/结束时间 单击下拉框设置开始时间和结束时间，可检索该时间段的人脸抓拍结

果，可精确到秒。

说明:  由于存储策略为满覆盖，超过5个月的抓拍图片和录像可能被

覆盖，建议检索的时间范围不超过5个月。

事件类型 单击下拉框选择周界事件类型，包括区域入侵、越界检测、进入区域和

离开区域。

3. 单击<搜索>，查看搜索结果。

默认以图表形式 呈现检索结果，您也可以单击 切换为列表形式查看。

• 右侧将自动播放第一张抓拍图片前后约10秒的录像，并显示具体的检索信息。

• 单击检索图片可自动播放该事件发生前后约10秒的录像，并查看具体的检索信息。

• 双击左侧检索图片可放大图片；双击右侧录像可实现全屏回放。

4. 进行<备份>或<全部备份>。
(1) 勾选<备份图片>或<备份录像>，可同时勾选，设备默认同时勾选。

• 备份图片：备份检索的图片至外接设备。

• 备份录像：备份检索图片发生前后共10秒的录像至外接设备。

(2) 进行备份或全部备份。

• 备份：勾选单个或多个检索结果，单击<备份>，进入[备份]界面，可备份所选中图片或录像。

• 全部备份：单击<全部备份>，进入[备份]界面，可备份搜索列表的所有图片或录像。
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(3) 选择分区列表，即备份路径，再单击<备份>，即可完成备份。

4 智能预览
在预览界面查看4大智能周界功能的实时抓拍结果。下文以越界检测为例进行说明。

1. 进入预览界面，单击鼠标右键选择[预览模式>智能模式]，进入[智能预览]界面。
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2. 单击右上角 ，进入[智能显示配置>订阅告警]界面，勾选<周界布防>和相关的4个智能功能。

当触发检测规则后，智能预览界面会显示周界智能检测事件的实时报警结果。若取消勾选，则不显示

实时报警结果。

3. 在右侧选择周界智能的抓拍小图，如区域入侵。

4. 单击小图查看详情。

左侧自动播放抓拍事件前后约10秒的录像；右侧显示抓拍图片、事件类型（区域入侵）、通道名称、

目标类型（人体）和时间。
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5 录像回放
可在回放界面检索对应通道的周界智能事件录像。

1. 选中预览窗格，单击右键菜单栏选择<回放>，进入录像回放界面。

2. 单击<录像检索>，选择“类型”为<智能分析>、“子类型”为周界智能功能，如，<越界检测>。

3. 选择要查询的通道和时间段。

4. 单击<搜索>，查看录像结果。
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6 日志查询
可通过日志查询周界智能功能的详细报警记录。

1. 选择[主菜单>系统维护>日志查询]，进入[日志查询]界面。

2. 设置开始时间和结束时间。

3. 选择“日志主类型”为<报警>，“日志子类型”为<进入区域检测报警>、<离开区域检测报警>、<越界

检测检测报警>或<区域入侵检测报警>。
4. 单击<查询>，可查看相关的报警日志。

• 单击 ，可查看每条日志的详细信息。
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• 单击 ，可回放当前日志时间点的录像。日志回放的时间为警前1分钟，警后10分钟。

说明:  部分最新日志因录像存储时间不足10分钟，警后回放时间会不足10分钟，请您以实际日

志回放时间为准。

• 单击<日志备份>，选择备份路径，可将日志信息备份至外接存储设备。
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